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Env. Strategy Aso Aso Ao Ago Ags Agg T
NF 289,20 + 118,98 535,60 £+ 109,07 793,40 + 131,18 1145,20 + 193,76 1365,60 + 331,53 1560,20 + 256,52 -
NF+S(1) 210,20 + 43,81 393,60 + 86,71 636,40 £ 124,14 935,00 + 107,42 1245,80 + 348,56 1603,40 + 232,08 1389,20
NF+S(2) 244,20 + 50,77 465,40 £+ 100,21 724,80 + 106,34 1210,60 + 208,06 1367,80 + 140,51 1657,40 + 211,85 1478,60
NF+S(4) 210,60 + 24,39 457,00 £+ 83,54 754,80 + 187,63 1241,20 + 216,32 1479,80 + 165,90 1731,60 + 242,27 1560,60

el NF+S(-2) 198,20 + 47,89 457,20 £+ 169,46 646,00 £ 159,82 980,80 + 286,77 1127,40 + 241,33 1106,80
IG 198,20 £+ 45,53 712,80 £ 533,56 1139,60 £ 514,49 1549,60 + 437,18 1779,60 £ 586,78 2257,20 £ 801,66 -
IG+S(1) 244,40 + 46,01 403,20 +£ 53,15 1379,40 + 184,71
IG+S(2) 257,20 + 87,43 486,60 £+ 116,52 674,80 + 78,24 943,20 + 104,29 1077,20 + 105,42 1378,80 + 267,88 1118,60
IG+S(4) 575,40 + 38,23 907,60 + 139,18 1158,60 + 269,09 1774,12 + 327,47 1311,80
IG * 204,00 £ 47,27 443,33 £ 108,51 704,67 £ 111,05 1297,33 £ 408,39 1410,33 £+ 490,84 1847,83 £ 885,57 -

IG * +S(2) 230,00 + 54,69 530,20 + 163,05 830,80 + 179,28 1233,40 + 231,70 1488,40 + 381,44 1742,80 + 387,60 1586,20
IG * +S(4) 213,60 + 45,07 581,00 + 184,02 952,60 + 253,16 1488,20 + 461,78 1653,40 + 409,25 1916,20 + 572,55 1679,00
NF 117,50 £+ 59,71 160,33 £ 77,49 214,50 £ 59,46 407,50 £ 48,29 491,00 £ 65,01 580,83 £ 69,29 -

NF+S (1) 56,20 + 18,34 81,20 &+ 31,55 139,60 + 56,15 327,40 £ 31,85 398,20 + 61,72 493,80 £ 91,81 398,40
NF+S(2) 48,00 = 0,00 84,80 + 9,39 210,20 £ 109,69 485,80 + 101,44 581,60 £ 102,09 673,60 £ 90,09 581,80
NF+S (4 64,40 4+ 22,46 122,60 + 18,78 197,60 + 27,12 511,40 + 93,65 611,60 + 83,38 753,60 + 121,08 636,60

es  NF+S(-2)

IG 84,20 + 30,71 133,60 £ 73,34 154,20 &+ 75,77 439,20 £ 177,27 513,60 £ 175,81 629,20 £ 175,41 -

IG+S(1) 84,20 + 72,02 117,40 4+ 92,04 146,20 + 80,36 345,00 £ 53,50 494,00 £ 66,06 597,00 £ 69,31 431,80
IG+S(2) 80,00 + 30,99 88,00 + 28,99 108,80 + 29,35 278,00 + 61,11 381,60 + 61,06 481,00 £ 70,55 340,20
IG+S(4) 89,20 + 162,95 130,60 + 94,70 185,20 + 63,57 327,00 £ 45,65 402,40 £ 38,89 477,40 £+ 43,51 373,00
G ¥ 55,80 + 18,57 109,60 + 48,82 184,40 + 47,66 388,20 £ 83,15 479,40 £ 142,33 720,80 + 185,57 -

IG * +5(2) 52,20 + 9,39 118,40 4+ 47,80 197,60 + 53,84 435,40 £ 61,93 535,40 + 91,63 636,00 £ 131,33 502,40
IG * +5(4) 288,56 + 9,07 126,60 + 31,12 222,40 + 68,56 494,40 £ 97,42 590,00 + 101,86 669,40 £+ 133,25 510,60
NF 198,67 + 43,99 484,17 £+ 120,75 639,67 £ 171,15 1300,17 + 264,92 -

NF+S(1) 205,60 + 41,26 529,40 + 92,33 857,20 £+ 108,38 1220,20 + 197,36 1522,60 + 241,32 1901,80 + 436,33 1345,40
NF+S(2) 205,00 + 41,33 567,60 + 78,15 905,80 £ 281,01 1355,80 + 246,25 1736,40 + 316,32 2478,00 £+ 504,59 1520,00
NF+S(4) 266,20 + 76,58 680,80 + 151,54 871,80 £ 208,36 1387,40 + 301,58 1655,20 + 259,20 2380,00 £ 678,52 1685,40

e3 NF+S(-2) 246,80 + 76,87 415,40 £ 94,84 749,00 + 107,90 1091,60 + 202,74 2592,60 £+ 1177,43 _

IG 204,40 £ 56,74 1758,20 £ 1057,47  1876,80 £ 1026,90 2646,00 + 1088,98 -

IG+S(1) 403,80 £ 73,61 589,00 + 54,46 1090,80 + 180,15 1285,60 + 229,85 1890,00 + 563,90 1216,40
IG+S(2) 247,00 + 77,02 392,60 £+ 71,53 689,00 + 157,87 1174,20 + 145,49 1342,20 + 155,32 1886,20 + 307,13 1385,20
IG+S(4) 204,80 + 82,56 386,00 + 117,33 688,20 + 93,78 1029,60 + 221,93 1327,60 + 302,20 2521,80 £ 356,76 1397,20
IG * 285,40 £ 67,76 547,60 £ 118,51 792,80 + 131,78 1476,60 + 405,61 1661,20 £ 523,74 2785,80 £ 840,53 -

IG * +S(2) 269,20 + 100,18 626,60 + 166,32 897,60 £ 204,44 1433,00 + 256,23 1682,00 + 250,60 2666,80 + 429,18 1711,80
IG * +S(4) 274,00 + 76,59 519,60 + 49,73 848,40 + 152,19 1353,20 + 273,89 1579,20 + 292,15 2286,20 + 410,90 1428,00
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